
瑞基 Modbus 总线通信功能 

原创 RAGA 瑞基 RAGA 

一、概述   

 瑞基 RAGA 智能电动执行机构可以通过 Modbus 通信卡与执行机构的主板相连后构成符合

标准 Modbus 通信协议的电动执行机构。 

二、常用设置 

   Modbus 通信常用的设置参数以通过 “二级设定->控制类别->M 总线” 进行设定（如果

需要执行总线动作指令，需要设置“控制源”为“总线”）。比较常用的设置参数有： 

1、总线地址 

   Modbus 通信协议的电动执行机构作为从站，需要设置总线通信地址，可对总线地址进行

1-247 进行地址设定。 

2、波特率 

   Modbus 通信协议的电动执行机构可选择 0.3K，0.6K，1.2K, 2.4K, 4.8K, 9.6K, 19.2K, 38.4K

的波特率。默认使用 9.6K 的波特率。 

3、校验位和停止位 

    Modbus 通信协议的电动执行机构如果设置了校验位，停止位选择 1 位，无校验位时，停

止位选择 2 位。一般设置方法如下：奇校验（停止位 1），偶校验（停止位 1）或无校验（停

止位 2）。 

4、冗余地址 

    如果使用冗余通信卡，需要给冗余卡设置总线地址。 

三、常用命令 

瑞基 Modbus 智能电动执行机构支持的功能码如下（详见产品手册）： 

 
常用的命令主要有： 

1、Modbus 功能码 2 读离散量输入 

javascript:void(0);


 

2、Modbus 功能码 6 强置单个寄存器 

主站写执行机构的保持寄存器的值，执行机构返回相同的值表示通信成功。 



 

四、常用接线方法 



瑞基 Modbus 智能电动执行机构的常用通信接线请参考下表： 

 
 


